Tematy prac dyplomowych przejsciowych

L.p. Promotor Tytut pracy Opis i cel pracy Zakres pracy Uwagi
1. Dr inz. Jacek Mateusz | Opracowanie samouczka Praca samodzielna/nauka programu. Krétka charakterystyka programu Sysmac zakres i temat
Bajkowski do obstugi programu Nie trzeba by¢ programistg. Utatwienie | Studio 3D Simulation ustalany po
Sysmac Studio 3D samodzielnej nauki obstugi programu Analiza wymagan edukacyjnych wspdlnych
Simulation do symulacji bez koniecznosci posiadania Przeglad dostepnych materiatow konsultacjach
ruchu napeddéw doswiadczenia programistycznego. edukacyjnych
stosowanych w automatyce | Student otrzymuje wersje edukacyjng Koncepcja i struktura samouczka
wspominanego programu, samodzielnie | Tworzenie prostych krokéw do nauki obstugi
uczy sie jego obstugi na podstawie programu
instrukgcji, tutoriali, oraz opracowuje Zamodelowanie prostych przypadkdéw ruchu
dokumentacje pozwalajacg studentom napedowego w automatyce z uzyciem
przeprowadzié¢ samodzielnie proces samouczka, prowadzenie przez proces
zamodelowania ruchu urzadzen symulacji
napedowych stosowanych w Opracowanie czytelnej dokumentacji dla
automatyce. studentow
Instrukcje dotyczace procesu modelowania
ruchu urzadzen napedowych
llustrowane przyktady zrzutéw ekranu
2. Dr inz. Jacek Mateusz | Analiza mozliwosci Praca samodzielna/nauka programu. Krétka charakterystyka mozliwosci programu | zakres i temat

Bajkowski

wykorzystania sztucznej
inteligencji i uczenia
maszynowego we
wspotczesnych uktadach
automatyki

Nie trzeba by¢ programistg. Student
otrzymuje wersje edukacyjng programu
Sysmac Studio z modutem do
programowania sztucznej inteligencji.
Na podstawie odstepnych tutoriali i
dokumentacji dokonuje analizy
funkcjonalnosci programu oraz
dokonuje przeglagdu mozliwosci jego
wykorzystania we wspodfczesnych
maszynach lub liniach produkcyjnych.

Sysmac Studio z modutem do
programowania sztucznej inteligencji
Analiza mozliwosci zastosowania sztucznej
inteligencji i uczenia maszynowego w
uktadach automatyki

Samodzielna nauka obstugi programu na
podstawie dostepnych tutoriali i
dokumentacji

Oceniajac funkcjonalnosci zwigzane z
sztuczng inteligencja

Analiza funkcji sztucznej inteligencji
Identyfikacja dostepnych narzedzi i
algorytmow

Analiza potencjalnych obszaréw
wykorzystania sztucznej inteligencji w
wspotczesnych maszynach i liniach
produkcyjnych

ustalany po
wspadlnych
konsultacjach




Ocena korzysci wynikajacych z implementacji
Whioski i perspektywy

Dr inz. Jacek Mateusz
Bajkowski

Projekt koncepcyjny
maszyny do
automatycznego
pakowania wyrobéw

Wykonanie projektu maszyny lub
prostego urzadzenia (rodzaj i
zastosowanie do ustalenia),
Autocad/Solidworks/Ansys lub inne.

Wprowadzenie do projektu koncepcyjnego
maszyny do automatycznego pakowania
wyrobow

Ustalenie rodzaju maszyny oraz jej gtéwnego
zastosowania w procesie pakowania
Wykorzystanie narzedzi takich jak AutoCAD,
Solidworks, Ansys lub inne do stworzenia
projektu maszyny

Zapewnienie spdjnosci projektu z wybranym
rodzajem i zastosowaniem maszyny

Ocena funkcjonalnosci projektowane;j
maszyny

Whioski i perspektywy

Podsumowanie projektu koncepcyjnego

zakres i temat
ustalany po
wspdlnych
konsultacjach

Dr inz. Jacek Mateusz
Bajkowski

Opracowanie koncepcji
»inteligentnego ubrania”
(typ do ustalenia),
pozwalajgcego
monitorowac
sity/obcigzenia dziatajace
na sportowca.

Praca koncepcyjna

Przeglad rozwigzan technologicznych
stosowanych w prototypowych
rozwigzaniach ,inteligentnych ubran”
(materiaty, sterowniki, czujniki,
oprogramowanie itp.), opracowanie
koncepcji wykorzystania czujnikdw w
konkretnym sporcie; przeglad literatury,
Internetu, czasopism

Krotka charakterystyka temat.Przeglad
technologii w inteligentnych ubraniach
Ocena ich skutecznosci i przydatnosci w
monitorowaniu obcigzen sportowca
Okreslenie konkretnego sportu do analizy
Opracowanie koncepcji wykorzystania
czujnikdw w inteligentnym ubraniu w
kontekscie monitorowania sit i obcigzen
specyficznych dla wybranego sportu
Przeglad literatury, Internetu, czasopism
Woycigganie istotnych informacji i wnioskéw
z literatury przedmiotowej
Podsumowanie, Wnioski

zakres i temat
ustalany po
wspdlnych
konsultacjach

Dr inz. Jacek Mateusz
Bajkowski

Opracowanie koncepcji
Hinteligentnej
narty/snowboardu/deskoro
Iki/hulajnogi” pozwalajgcej
monitorowac parametry
jazdy.

Praca koncepcyjna

Przeglad rozwigzan technologicznych
stosowanych w prototypowych
rozwigzaniach , inteligentnych sprzetéw
sportowych” (materiaty, sterowniki,
oprogramowanie itp.), opracowanie
koncepcji wykorzystania czujnikéw w
konkretnym sporcie. Przeglad literatury,
Internetu, czasopism

Wprowadzenie

Analiza materiatow, sterownikéw,
oprogramowania i innych rozwigzan
technologicznych stosowanych w
inteligentnych sprzetach sportowych
Ocena skutecznosci i przydatnosci tych
technologii w kontekscie monitorowania
parametréw jazdy

Koncepcja wykorzystania czujnikdw w
konkretnym sporcie

zakres i temat
ustalany po
wspalnych
konsultacjach




Wybdr konkretnego sportu
Opracowanie koncepcji inteligentnego
sprzetu, uwzgledniajgcego zastosowanie
czujnikdw do monitorowania kluczowych
parametréw jazdy

Wyodrebnienie istotnych informacji i
whioskow dotyczgcych monitorowania
parametréw jazdy

Whioski

Podsumowanie przegladu technologii i
koncepcji dla inteligentnych sprzetéow
sportowych

Dr inz. Jacek Mateusz
Bajkowski

Opracowanie wynikéw
eksperymentu dotyczacego
przecigzen doznawanych
podczas uderzenia gtowg w
twardg powierzchnie.

Analiza danych eksperymentalnych
Sporzadzenie wykreséw, analiza danych
i ich interpretacja na podstawie
udostepnionych danych pomiarowych

Wprowadzenie

Krotka charakterystyka danych z
eksperymentu i jego kontekstu
(udostepnione przez prowadzgcego)
Przetworzenie dostarczonych danych
pomiarowych w forme czytelnych wykresow.
Wykorzystanie odpowiednich narzedzi do
wizualizacji danych.

Doktadna analiza uzyskanych wynikéw z
eksperymentu.

Wskazanie trendéw, anomalii lub istotnych
obserwacji.

Whnioskowanie na podstawie analizy danych,
z uwzglednieniem kontekstu eksperymentu.
Whioski

zakres i temat
ustalany po
wspdlnych
konsultacjach

Dr inz. Jacek Mateusz
Bajkowski

Analiza wptywu
uszkodzenia biezni tozyska
kulkowego na jego drgania,
na podstawie badan
eksperymentalnych
(dostepne wyniki badan)

Analiza danych eksperymentalnych
Sporzadzenie wykreséw, analiza danych
i ich interpretacja na podstawie
udostepnionych danych pomiarowych

Opis badania eksperymentalnego i kontekstu
zwigzanego z uszkodzeniem biezni fozysk
(udostepnione przez promotora)
Przetworzenie dostarczonych danych
pomiarowych w forme wykreséw.
Wykorzystanie narzedzi wizualizacji do
klarownego przedstawienia drgan tozyska w
zaleznosci od stopnia uszkodzenia.
Doktadna analiza uzyskanych wynikéw z
badan eksperymentalnych.

Identyfikacja zmian w charakterystyce drgan
w zwigzku z uszkodzeniem biezni tozyska.

zakres i temat
ustalany po
wspadlnych
konsultacjach




Wycigganie wnioskdw na temat wptywu
uszkodzenia na drgania tozyska.
Okreslenie potencjalnych konsekwencji dla
eksploatacji i bezpieczenstwa maszyny.
Whnioski

Dr inz. Jacek Mateusz
Bajkowski

Analiza wptywu
uszkodzenia biezni tozyska
kulkowego na jego drgania,
na podstawie badan
eksperymentalnych
(dostepne wyniki badan)

Analiza danych eksperymentalnych
Sporzadzenie wykreséw, analiza danych
i ich interpretacja na podstawie
udostepnionych danych pomiarowych

Opis badania eksperymentalnego i kontekstu
zwigzanego z uszkodzeniem biezni fozysk
(udostepnione przez promotora)
Przetworzenie dostarczonych danych
pomiarowych w forme wykreséw.
Wykorzystanie narzedzi wizualizacji do
klarownego przedstawienia drgan tozyska w
zaleznosci od stopnia uszkodzenia.
Doktadna analiza uzyskanych wynikéw z
badan eksperymentalnych.

Identyfikacja zmian w charakterystyce drgan
w zwigzku z uszkodzeniem biezni tozyska.
Wycigganie wnioskow na temat wptywu
uszkodzenia na drgania tozyska.

Okreslenie potencjalnych konsekwencji dla
eksploatacji i bezpieczenstwa maszyny.
Whioski

zakres i temat
ustalany po
wspdlnych
konsultacjach

Mgr inz. Piotr Kania

Studium projektowe
dwustopniowej recznej
wciggarki linowej

1.Dla istniejgcego modelu
dwustopniowej recznej wciggarki
linowej wykona¢ dokumentacje
techniczng okreslajgcg maksymalny
ucigg wciagarki

1.Przeprowadzié¢ pomiary istniejgcej
wciggarki

2.Na podstawie otrzymanych danych
materiatowych oszacowac

obcigzenie poszczegdlnych elementéw
wciggarki

3.Po przeprowadzonych obliczeniach
przeprowadzi¢ optymalizacje wciggarki pod
wzgledem zastosowanych materiatéw.
4.Wykonad rysunek zestawieniowy oraz
rysunki wykonawcze elementéw wciggarki
(ACAD lub Solid).




10.

Mgr inz. Piotr Kania

Studium projektowe
jednostopniowej recznej
weciggarki linowej

1.Dla istniejgcego modelu
dwustopniowej recznej wciggarki
linowej wykonaé dokumentacje
techniczng okreslajgcg maksymalny
uciag wciaggarki

1.Przeprowadzi¢ pomiary istniejgcej
weciggarki

2.Na podstawie otrzymanych danych
materiatowych oszacowac

obcigzenie poszczegdlnych elementéw
weciggarki

3.Po przeprowadzonych obliczeniach
przeprowadzi¢ optymalizacje wciggarki pod
wzgledem zastosowanych materiatéw.
4.Wykona¢ rysunek zestawieniowy oraz
rysunki wykonawcze elementéw wciagarki
(ACAD lub SolidWorks).

11.

Mgr inz. Piotr Kania

Opracowanie konstrukcji
motoreduktora wciggarki
samochodowej, dla
pojazdéw pomocy
drogowej lub samochodow
terenowych

1.Dla samochodu terenowego
zaproponowac reduktor napedzajacy
wyciggarke, sposdb jego zamocowania
na pojezdzie, dtugosc i grubosé liny oraz
sposdb napedu.

1.Wykonaé wstepny projekt reduktora
(walcowy lub planetarny, sposdb napedzania
oraz sposob jego zamocowania) — w celu
przyjecia podstawowych wielkosci do
obliczen.

2.Dobraé srednice i dtugosé liny stalowej
(wielkos$¢ szpuli nawojowej)
3.Przeprowadzi¢ dobdr silnika (elektrycznego
lub hydraulicznego) napedzajgcego
wciggarke

4.Wykonad rysunek zestawieniowy oraz
rysunki wykonawcze elementéw reduktora
(ACAD lub SolidWorks).

12.

Magr inz. Piotr Kania

Projekt urzadzenia do
usuwania karp uschnietych
drzewek owocowych

1.Zaprojektowac przyrzad
umozliwiajgcy usuwanie uschnietych
drzewek owocowych w ogrodzie

1.Wykona¢ projekt urzadzenia.

2.Dobraé sposdb napedu.

3.Przeprowadzi¢ niezbedne obliczenia
wytrzymatosciowe elementdow urzadzenia.
4. Wykonac rysunek zestawieniowy oraz
rysunki wykonawcze elementéow urzadzenia
(ACAD lub SolidWorks).

13.

Magr inz. Piotr Kania

Przystosowanie przyczepy
lekkiej do przewozu skutera
wodnego

1.Dla istniejacej przyczepy lekkiej do
samochodu osobowego wykonac
niezbedne prace adaptacyjne
umozliwiajgce slipowanie i przewozenie
skutera wodnego.

1.Zaprojektowad niezbedne wyposazenie
umozliwiajgce wodowanie i przewozenie
skutera wodnego na przyczepie
samochodowej.

2.Przeprowadzi¢ niezbedne obliczenia
wytrzymato$ciowe zaprojektowanych
elementow.




3.Wykona¢ dokumentacje techniczng
zaprojektowanego wyposazenia (ACAD lub
SolidWorks).

14. Mgr inz. Piotr Kania Przystosowanie przyczepy 1.Dla istniejacej przyczepy lekkiej do 1.Zaprojektowaé niezbedne wyposazenie
lekkiej do przewozu samochodu osobowego wykonaé umozliwiajgce zatadunek, roztadunek i
motocykla Crossowego niezbedne prace adaptacyjne przewozenie motocykla crossowego na

umozliwiajgce zatadunek i przewozenie | przyczepie samochodowe;j.

motocykla Crossowego. 2.Przeprowadzi¢ niezbedne obliczenia
wytrzymatos$ciowe zaprojektowanych
elementow.
3.Wykona¢ dokumentacje techniczna
zaprojektowanego wyposazenia (ACAD lub
SolidWorks).

15. Mgr inz. Piotr Kania Projekt uniwersalnego 1.Zaprojektowac uniwersalny $ciggacz 1. Zaprojektowaé uniwersalny $ciggacz do
$ciggacza do tozysk do tozysk tocznych. tozysk tocznych.
tocznych 2.Przeprowadzi¢ niezbedne obliczenia

wytrzymato$ciowe zaprojektowanych
elementow.

3.Wykona¢ dokumentacje techniczng
urzadzenia (ACAD lub SolidWorks).

16. Mgr inz. Piotr Kania Projekt urzadzenia do 1.Zaprojektowac urzadzenie 1.Wykona¢ projekt urzadzenia.
recznego zgniatania umozliwiajgce zagospodarowanie 2.Dobraé sposdb napedu.
aluminiowych puszek po zuzytych puszek aluminiowych w 3.Przeprowadzi¢ niezbedne obliczenia
napojach warunkach domowych wytrzymatosciowe elementdéw urzadzenia.

4. Wykonac rysunek zestawieniowy oraz
rysunki wykonawcze elementdéw urzadzenia
(ACAD lub SolidWorks).

17. Mgr inz. Piotr Kania Studium projektowe 1. Zaprojektowac urzadzenie 1.Wykona¢ projekt urzadzenia.

urzadzenia do
zagospodarowania butelek
pet

umozliwiajgce zagospodarowanie
zuzytych puszek aluminiowych w
warunkach domowych.

2.Dobraé sposdb napedu.

3.Przeprowadzié niezbedne obliczenia
wytrzymatosciowe elementdw urzadzenia.
4. Wykonac rysunek zestawieniowy oraz
rysunki wykonawcze elementéw urzgdzenia
(ACAD lub SolidWorks).




18. Mgr inz. Piotr Kania Projekt uniwersalnego, 1.Zaprojektowad stét warsztatowy 1.Zaprojektowad stét warsztatowy.
sktadanego stotu umozliwiajgcy tatwe przemieszczanie i 2.Zaproponowac sposob jego
warsztatowego przechowywanie, w czasie gdy nie jest przechowywania, gdy jest

wykorzystywany. niewykorzystywany.
3.Przeprowadzi¢ niezbedne obliczenia
wytrzymatos$ciowe.
3.Wykona¢ dokumentacje techniczng
urzadzenia (ACAD lub SolidWorks).

19. Mgr inz. Piotr Kania Projekt ekspandera do rur 1.Zaprojektowac urzadzenie 1.Wykona¢ projekt urzadzenia.

umozliwiajgce zmiane $rednic rur 2.Dobraé sposdb napedu.

miedzianych 3.Przeprowadzi¢ niezbedne obliczenia
wytrzymatosciowe elementdéw urzgdzenia.
4. Wykonac rysunek zestawieniowy oraz
rysunki wykonawcze elementdéw urzgdzenia
(ACAD lub SolidWorks).

20. Mgr inz. Piotr Kania Studium projektowe 1.Dla istniejgcej pary kot slimakowych 1.Przeprowadzié pomiary istniejgcej pary kot
recznej wciggarki linowej w | zaprojektowac reczng wciagarke linowa. | slimak-slimacznica.
oparciu o istniejgcg pare 2.Zaprojektowac reczng wciggarke linowa
kot slimak - slimacznica wykorzystujaca istniejgce kota.

3.Na podstawie otrzymanych danych
materiatowych oszacowad

Maksymalny ucigg wciggarki
4.Przeprowadzi¢ obliczenia
wytrzymatosciowe gtéwnych elementéw
weciggarki.

5.Wykonac rysunek zestawieniowy
weciggarki (ACAD lub Solid).

21. Mgr inz. Piotr Kania Opracowanie konstrukgcji 1.Zaprojektowad uniwersalny stojak 1.Wykona¢ projekt urzadzenia.

stojaka serwisowego z
nastawnym uchwytem dla
rowerow

umozliwiajgcy przeprowadzenie prac
serwisowych przy rowerze.

2.Dobraé sposéb mocowania roweru.
3.Przeprowadzi¢ niezbedne obliczenia
wytrzymatosciowe elementdow urzadzenia.
4. Wykonac rysunek zestawieniowy oraz
rysunki wykonawcze elementéow urzadzenia
(ACAD lub SolidWorks).




22. Dr inz. Jakub Analiza rozwigzan Celem pracy jest wykonanie przegladu - praca ze zrédtami — przeglad literatury oraz
Banczerowski konstrukcyjnych dla ptytek | dostepnych rozwigzan konstrukcyjnych | dostepnych na rynku rozwigzan
stabilizacyjnych dla ptytek stabilizacyjnych stosowanych | - wykonanie analizy poréwnawczej
stosowanych w leczeniu w leczeniu ztamani. W pracy powinna - wykonanie analizy MES pofaczenia ptytka +
ztaman czaszki oraz zuchwy | byé zawarta analiza zachowania sie kos¢, z uwzglednieniem problematyki
potaczen ptytka — kos¢, w zaleznosci od | kontaktu, oraz ortotropii materiatu.
typu ztamania oraz zastosowanego
pofaczenia.
23. Dr inz. Rafat Drobnicki | Badanie wptywu warunkdw | Praca ta koncentruje sie na analizie Wprowadzenie do belki Eulera i analizy

brzegowych na
charakterystyki modalne
belki Eulera za pomoca
analizy drgan wtasnych w
srodowisku MATLAB

wptywu réznych warunkéw brzegowych

na charakterystyki modalne belki

Eulera, wykorzystujgc analize drgan

wtasnych w Srodowisku MATLAB. Belka

Eulera jest jednym z podstawowych

modeli strukturalnych stosowanych w

inzynierii mechanicznej i budowlanej, a

jej charakterystyki modalne sg kluczowe

dla zrozumienia jej zachowania
dynamicznego.

Cele pracy:

e Zbadanie réznych warunkéw
brzegowych, takich jak podpory
swobodne, sztywne, przegubowe
itp., i ich wptywu na charakterystyki
modalne belki Eulera.

e Woykorzystanie analizy drgan
wtasnych w Srodowisku MATLAB do
numerycznego modelowania belki
Eulera dla réznych warunkéw
brzegowych.

e Poréwnanie czestosci whasnych,
postaci drgan i innych
charakterystyk modalnych dla
réznych warunkow brzegowych.

Analiza praktycznych implikacji wynikow

dla projektowania i analizy struktur

opartych na belce Eulera.

drgan witasnych:

e Przeglad teoretyczny belki Eulera: jej
definicja, réwnania ruchu, rozwigzanie
réownan rézniczkowych opisujacych
drgania wtasne.

e \Wprowadzenie do analizy drgan
wiasnych: znaczenie charakterystyk
modalnych, takich jak czestosci wiasne i
wektory wtasne, oraz ich interpretacja w
kontekscie belki Eulera.

Warunki brzegowe w belce Eulera:

e Opis réznych warunkéw brzegowych,
takich jak podpora swobodna, sztywna,
przegubowa, mieszana, itp.

e Matematyczne sformutowanie tych
warunkéw w kontekscie réwnan ruchu
belki Eulera.

Metody numeryczne w analizie drgan

wtasnych:

e Omodwienie metod numerycznych
stosowanych do rozwigzania réwnan
rézniczkowych opisujacych drgania belki
Eulera.

e Implementacja algorytméw
numerycznych w srodowisku MATLAB do
obliczen charakterystyk modalnych.

Analiza wptywu warunkéw brzegowych:

e Obliczenia i wizualizacja charakterystyk
modalnych dla réznych warunkéw
brzegowych.




e Poréwnanie czestosci whasnych, form
drgan, oraz innych charakterystyk
modalnych dla réznych warunkéw
brzegowych.

Interpretacja wynikow i wnioski:

e Analiza otrzymanych wynikéw pod katem
ich implikacji dla projektowania i analizy
struktur mechanicznych.

e Whnioski dotyczgce optymalnych
warunkow brzegowych w zaleznosci od
konkretnego zastosowania belki Eulera.

Podsumowanie i dalsze kierunki badan:

Podsumowanie osiggniec pracy i

potencjalnych obszaréw dalszych badan

24 Dr inz. Yanfei Lu Zaprojektowanie ukfadu Zaprojektowac uktad sterowania Oprogramowanie w srodowisku Raspberry
sterowania elektroprzedzarki umozliwiajgcy lub Arduino
elektroprzedzarki regulowanie odlegtosci pracy, predkosci | Budowa obwodu z wykorzystaniem réznych
obrotu korektora oraz monitorowanie czujnikéw i silnikow
temperatury i wilgotnosci srodowiska.
25. Dr inz. Janusz Analiza poréwnawcza Celem pracy jest analiza, opis oraz Zakres pracy:

Domanski

metod tworzenia modeli
brytowych na podstawie
siatek tréjkatéw z uzyciem
réznych systemoéw CAD

poréwnanie metod przetwarzania siatek
tréjkatow zapisanych w formacie .stl w
celu otrzymania komputerowego
modelu brytowego z uzyciem
wybranych systeméw CAD.

e wybér danych do przetwarzania (np.
tréjwymiarowe skany czesci maszynowych,
dane z tomografii komputerowej),

e opis metod tworzenia modeli brytowych
(3D) na podstawie danych w formacie .stl z
zastosowaniem réznych systemow CAD,
np. SolidWorks, Creo Parametrric, Siemens
NX, itp.

¢ wykonanie modeli 3D z uzyciem systemoéw
CAD,

analiza poréwnawcza modeli,

podsumowanie, wnioski.




26.

Dr inz. Janusz
Domanski

Opracowanie programu
graficznego do kreslenia
krzywych 2D

Celem pracy jest opracowanie
programu komputerowego do kreslenia
krzywych Béziera, B-sklejanych, NURBS
(i innych). Program ma stuzy¢ celom
dydaktycznych do prezentacji
wtasciwosci reprezentacji krzywych
stosowanych w programach graficznych
i programach CAD.

Zakres pracy:

e opis reprezentacji krzywych,

® 0opis zastosowanych algorytmoéw,

¢ wykonanie programu/programéw do
kreslenia krzywych, wraz z przekazaniem
koddéw programu.

Konieczna jest
umiejetnos¢
programowania
(przynajmniej w
stopniu
podstawowym)




